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Համառոտագիր 

Գիտնականները ուսումնասիրում են Տիեզերքի համաչափության հատկությունները որպեսզի ավելի լավ հասկանան 
բնությունը կառավարող օրենքներ և այնուհետև փորձեն կառուցել այնպիսի նոր տեսություններ, որոնք լավագույնս 
կկարողանան բացատրել մեզ շբջապաաող Աշխարհի ֆիզիկական օրինաչափությունները՝ Մեծ Աշխարհից մինչև Փոքր 
Աշխարհ։ Հենց այդ խնդիրն է որ մենք լուծել ենք մեր նոր ստեղծած Հայկական Հարաբերականության Տեսությամբ։ 

Մեր այս հոդվածում մենք վերլուծում ենք միայն ժամանակի ուղղության հակաշրջման և տարածության ուղղության 
հակաշրջման (անդրադարձման) երևույթների համաչափության հաբցր Հայկական Հարաբերականության Հատուկ Տեսության 
մեջ, մեկ չափանի ֆիզիկական տարածության համար։ Այդ նպատակի համար մենք օգտվում ենք մեր նախորդ հոդվածներում 
ստացված արդյունքներից, հատկապես տարածության անդրադարձման երևույթի ուսումնասիրման դեպքում մենք 
հիմնականում օգտվում ենք մեր լրիվ հոդվածից, որը տպագրվեց Արիվանում 2013 թվականի Հունիսին (96 էջ)։ 

Նախ ասենք որ մեզ գոհունակություն է պատճառում այն փաստր, որ Հայկական Հարաբերականության Տեսությունր լրիվ 
մերժման փուլից այժմ մտել է քննարկման արժանի լինելու փուլը։ Եվ այս հոդվածը կարելի է համարել մեր պատասխան որոշ 
ֆիզիկոսների այն քննադատությանր, թե Հայկական Հարաբերականության Տեսության ձևափոխությունները և ստացված 
մյուս Հայկական բանաձևերը չեն բավարարում ժամանակի ուղղության հակաշրջման դեպքում անփոփոխ մնալու պայմանին 
և հետևաբար Հայկական Հարաբերականության Տեսությունը սխալ է։ Այս հոդվածի առաջին բաժնում մենք ցույց ենք տափս 
որ ժամանակի ուղղության հակաշրջման դեպքում Հայկական Հարաբերականության Տեսությունր լրիվ համաձայնության մեջ 
է ավանդական ֆիզիկայի հետ և հետևաբար բոլոր ընդիմախոսների քննադատություններր այդ հարցում անհիմն են։ 

Իսկ այս հոդվածի երկրորդ բաժնում մենք ցույց ենք տափս որ տարածության ուղղության հակաշրջման (մեր հոդվածում 
անդրադարձման) դեպքում Հայկական Հարաբերականության Տեսությունր ոբակապես նույնպես չի հակասում ավանդական 
ֆիզիկային, բայց ավելի մանրամասն է նկարագրում այդ երևույթների պատճառը, որր Մեծ Աշխարհում համարյա մնում է 
աննկատ, բայց Փոքր Աշխարհում այն կատարում է շատ էական դեր։ Դրա լավագույն ապացույցն են հանդիսանում մեր 
ստացած արդյունքները որոնք կարող են նոր լույս սփռել տարրական մասնիկների հետազոտման ժամանակ հայտնաբերված 
որոշ թվացյալ հակասական երևույթների վրա և բացատրել թույլ փոխազդեցության ընթացքում տեղ գտած համաչափության 
չբացատրված խախտումները։ 
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ժամանակի և Տարածության Հակաշրջման Խնդիրը Հայկական Հարաբերականության Տեսության Մեջ 



Ներածություն 

Որպեսզի մենք կարողանանք արդյունավետ շարադրել մեր հոդվածր և լուսաբանել Հայկական Հարաբերականության 
Տեսության մեջ միայն ժամանակի ուղղության հակաշրջման կամ միայն տարածության ուղղության հակաշրջման եբևույթներր 
և կամ էլ միաժամանակ՝ ժամանակի ուղղության հակաշրջման և տարածության ուղղության հակաշրջման երևույթները, ապա 
անհրաժեշտ է հասկանալ այս երկու որակապես իրարից տարբեր հակաշրջումների ֆիզիկական իմաստը։ Նշենք նույնպես 
որ միաչափ տարածության մեջ տարածության ուղղության հակաշրջման եբևույթր համրնկնում է տարածության հայելային 
անդրադարձման երևույթի հետ, ոբր և հենց հանդիսանում է մեր այս հոդվածի քննարկման բուն նյութը։ 

ժամանակի ուղղության հակաշրջման հասկացողությունր, որր ունի շատ իմաստասիրական բարդույթներ (ինչպես 
օրինակ հնարավոր է արդյո՞ք ճանապարհորդել դեպի անցյալ), հանդիսանում է բավական պարզ մաթեմատիկական 
գործողություն, ոբր կամ անփոփոխ է թողնում բանաձևերի մաթեմատիկական տեսքր և կամ էլ անփոփոխ թողնելով հանդերձ 
փոխում է նաև դրանց նշանր։ Ասենք նաև որ ժամանակի ուղղության հակաշրջման դեպքում բոլոր 

հիմնական ֆիզիկական մեծություննեբր, որոնք չեն ստացվում ժամանակի ածանցումից, մնում են անփոփոխ, ինչպես օրինակ 
փորձնական մասնիկի տարածության առանցքաթիվր (X -> X), զանգվածր կո -> ա) և լիցքր Լզ -* զ)։ Հետևաբար ժամանակի 
ուղղության հակաշրջման գործողության դեպքում ավանդական ֆիզիկայի բորտ բանաձևերի մեջ ժամանակի մեծության 
նշանր փոխելուց՝ (է -> ֊է) և տարածության առանցքաթվեբի, զանգվածի ու լիցքի նշաններր անփոփոխ պահելուց բացի, 
անհրաժեշտ է փոխել նաև բոլոր այն ֆիզիկական մեծությունների նշաններր, որոնք ստացվում են աաբածությունր րստ 
ժամանակի կենտ կարգի ածանցումներից։ Իսկ աաբածությունր րստ ժամանակի զույգ կարգի ածանցումներից ստացված 
բոլոր ֆիզիկական մեծություննեբր պետք է թողնել անփոփոխ։ Այսպես օրինակ՝ ժամանակի ուղղության հակաշրջման հետ 
մեկտեղ մենք պետք է փոխենք նաև փորձնական մասնիկի շարժման արագության նշանր՝ (« -> –ս), բայց պետք է անփոփոխ 
թողնենք փորձնական մասնիկի շարժման արագացման նշանր՝ (ռ -* ռ)։ 

Իսկ տարածության ուղղության հակաշրջման գոբծողությունր, ոբր մեր այս հոդվածում նշանակում է X առանցքի 
նկատմամբ հայելային անդրադարձման գործողություն, անսպսաելիորեն հանդիսանում է ավելի բարդ ֆիզիկական երևույթ 
քան թե ժամանակի ուղղության հակաշրջման գոբծողությունր։ Եվ որպեսզի մենք լավագույնս կարողանանք հասկանալ 
տարածության ուղղության հակաշրջման երևույթի բուն ֆիզիկական իմաստր և հեաազոաել այն քանակապես, ապա 
անհրաժեշտ է սահմանել հակադիր ինեբցիալ համակարգերի գաղափաբր։ Որից հետո Հայկական Հարաբերականության 
Տեսության բոլոր ձևափոխություններր և բանաձևեբր մենք պետք է գրենք ինչպես ուղիղ իներցիալ համակարգերի համար, 
նույնպես և այդ նոր սահմանված հակադիր ինեբցիալ համակարգերի համար և այնուհետև մենք պետք է գտնենք այդ երկու 
տեսակի բանաձևերի միջև եղած առնչությունները։ 

Մենք սկզբում կուսումնասիրենք ժամանակի ուղղության հակաշրջման դեպքր, իսկ հետո մեր ամբողջ ուշադրությունը 
կկենարոնացնենք Հայկական Հարաբերականության Տեսության մեջ տարածության ուղղության հակաշրջման երևույթին։ 

Ի տարբերություն Լոբենցի հարաբերականության տեսության Հայկական Հարաբերականության Տեսությունր շատ ավելի 
հարուստ է, որովհետև ունի ժամանակաաաբածությունր բնութագրող երկու նոր Տ և § գործակիցներ։ Հետևաբար բացի 
վերր նշված ավանդական ֆիզիկային հատուկ նկատառումներից, ժամանակի և տարածության ուղղությունների հակաշրջման 
գործողության դեպքերում մենք միաժամանակ պետք է կատարենք նաև հետևյալ գործողությունները. 

ա) ժամանակի ուղղության հակաշրջման դեպքում Հայկական Հարաբերականության Տեսության մեջ մենք 
պետք Է շրջենք Օաե Տ գործակցի նշանը՝ Լտ -> –յ) և թողնենք անփոփոխ § գործակցի նշանր՝ (§ -* §): 

բ) Տարածության ուղղության հակաշրջման դեպքում Հայկական Հարաբերականության Տեսության մեջ մենք 
պետք Է անփոփոխ թողնենք Տ և § գործակիցները՝ (Տ ^ Տ) և 

Ցանկանում ենք նաև նշել որ այդ ձ՛ գոբծակիցր մենք պատահական կերպով չենք նշանակել այդ տառով, այլ 
գիտակցաբար, որովհետև դա հենց ժամանակատարածության սպինանման մեծությունն է Մեծ Աշխարհում, որր եռաչափ 
տարածության մեջ իրենից ներկայացնում է նետ։ Իսկ Փոքր Աշխարհում այդ ձ՛ գոբծակիցր իսկապես համրնկնում է 
շարժվող փորձնական մասնիկի սպինի հետ։ Հիշեցնենք նաև որ քվանտային մեքանիկայում ժամանակի ուղղության 
հակաշրջման դեպքում փոխվում է նաև սպինի նշանր, իսկ տարածության ուղղության հակաշրջման դեպքում սպինի նշանր 
մնում է անփոփոխ։ Հետևաբար մենք կարող ենք եզրակացնել որ ամեն ինչ գտնվում է կատարյալ ներդաշնակության մեջ 
ավանդական ֆիզիկայի հետ։ 

Արժե նորից հիշեցնել որ ավանդական ֆիզիկայի (դասական և հարաբերական) բոլոր ձևափոխություններր և բանաձևերր 
մենք կարող ենք ստանալ Հայկական Հարաբերականության Տեսության ձևափոխություններից և բանաձևերից որպես մի շատ 
մասնավոր դեպք, այնտեղ պարզապես աեղադրելով Տ = 0 և § = ֊1 : 

Վերջում մենք ցանկանում ենք ասել որ Հայկական Հարաբերականության Տեսությունր դա Հակաչափ 
Հարաբերականության Տեսություն է։ 
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ժամանակի և Տարածության Հակաշրջման Խնդիրը Հայկական Հարաբերականության Տեսության Մեջ 



1 - Միայն ժամանակի Ուղղության Հակաշրջման Երևույթի Քննարկումը 

Նախ գրենք ավանդական մեքանիկայի բոլոր այն ֆիզիկական մեծություններր, որոնք ժամանակի ուղղության 
հակաշրջման դեպքում մնում են անփոփոխ կամ փոխում են իրենց նշանր։ Ահա այդ ֆիզիկական մեծություններր։ 

♦ Ավանդական մեքանիկայի հետե/աչ ֆիզիկական մեծությունները մնում են անփոփոխ 

Փորձնական մասնիկի զանգվածր - տ -> ա 

Փորձնական մասնիկի դիրքի առանցքաթվերր - ՜ք -* ~ք 

Փորձնական մասնիկի արագացումր - ՜Յ -* ՜ճ (1-01) 

Փորձնական մասնիկի էներգիան - Բ -»■ Բ 

> - > 

Փորձնական մասնիկի վրա ազդող ուժր - Բ -> Բ 

♦ Ավանդական մեքանիկայի հետևյաւ ֆիզիկական մեծությունները փոխում են իրենց նշանր 



(1-02) 



Փորձնական մասնիկի պատահարի ժամանակր 




է -* 


֊է 


Փորձնական մասնիկի շարժման արագությունր 




- > 

ս -> 


֊ > 

֊ս 


Փորձնական մասնիկի գծային թափր 




- » 

Բ ֊> 


- > 

֊Բ 


Փորձնական մասնիկի անկյունային թափր 




- > 

/ - 


- > 

-/ 


Փորձնական մասնիկի ներքին ուղղությունր (սպին) 




) 

5 -> 


- > 
֊5 



- Միաչափ աարածության մեջ անկյունային թափ հասկացողությունը իմաստ չունի և հետևաբար այս հոդվածում մենք այն չենք ուսումնասիրի։ 

Այժմ մենք պետք է ցույց տանք որ միաչավւ տարածության համար Հայկական Հարաբերականության Տեսության մեջ 
ժամանակի ուղղության հակաշրջման դեպքում պահպանվում են բոլոր ֆիզիկական մեծությունների (1 - 01)–ով և (1 - 02)–ով 
տրված հատկություններր։ Դրա համար Հայկական Հարաբերականության Տեսությունից ստացված բոլոր ձևափոխության 
հավասարումների և մյուս բանաձևերի մեջ ժամանակի ուղղության հակաշրջման Լէ -* ֊է) հետ մեկտեղ մենք պետք է 
կատարենք նաև հետևյալ գործողություննեբր. 

Հ 

Արագության ուղղությունր հակաշբջվում է բոլոր իներցիալ համակարգերում - ս -* ֊ս 

Արագացման ուղղությունր մնում է անփոփոխ բոլոր իներցիալ համակարգերում - ռ -* օ 

ժամանակատարածային 5 գործակցի նշանր հակաշրջվում է բոլոր իներցիալ համակարգերում - Տ -► –.Տ 

ժամանակասւարածային § գոբծակիցի նշանր մնում է անփոփոխ բոլոր իներցիալ համակարգերում - § -> ջ 



(1-03) 



Այժմ օգտվելով (1 - 03)–ով տրված ժամանակի ուղղության հակաշրջման գործողություններից, մեկ առ մեկ փորձարկենք 
Հայկական Հարաբերականության Տեսությունից ստացված բոլոր ձևափոխություններր և բանաձևերր։ 

♦ ժամանակի հակաշրջման դեպքում պահպանվում Է հակադարձ հարաբերական արագության բանաձևը 
(1.7-10) 1 , (5) 2 , (14) 3 

(–V՛)– - ՚—յՀյլ (1 ՜ 04) 

♦ ժամանակի հակաշրջման դեպքում պահպանվում Է Հայկական գամմա գործակցի մեծությունր (6) 2 , (16) 3 

7 (–V) = 1 = , 1 = /.(V) (1-05) 
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ժամանակի և Տարածության Հակաշրջման Խնդիրը Հայկական Հարաբերականության Տեսության Մեջ 



♦ ժամանակի հակաշրջման դեպքում պահպանվում է Հայկական միջակայքի բանաձևր (8) 2 , (18) 3 
ծ 2 (–ք,*) = (–շէ) 2 + (–տ)(–շէ)% + = (շէ) 2 + տ(շէ)% + = ե 2 (է,%) 



♦ ժամանակի հակաշրջման դեպքում պահպանվում են ժամանակ-աարածաթյուն առանցքաթվերի Հայկական 



ձևափոխության հավասարումների մաթեմատիկական տեսքը (4) 2 , (07) 3 



Լ֊է՚) = 7ձ֊ 



,՚ = /.(^)ի–(^)(–03 



♦ ժամանակի հակաշրջման դեպքում պահպանվում են արագությունների գումարման և հանման բանաձևերը 
(10)՛, (19,20) 3 "՚" 



(-«) 



(–8՚) 



(֊») ֊ (֊V) 
, , տ ("V) (-*)(֊«) 



«՚ + V + Տ—- 



♦ ժամանակի հակաշրջման դեպքում պահպանվում Է Հայկական Լագրանժիանի բանաձևը (18) 2 , (28) 3 



– Հ (–«) = ֊« 0 Օ 2 11 + (–5)֊^ճ+ Տ ֊Լ–^– 



(«) 



♦ Ժամանակի հակաշրջման դեպքում պահպանվում են Հայկական Լագրանժիանի ձևափոխության 
հավասաբումնեբր (30) 3 



*.(-«) 



* Հ (–«) 



. (֊V) (–^)(֊«) < 



՚ –^,(֊8՛) 



1 ■ 



(–^)(–«՛) 



* Հ («՛) 



յ6 Հ («) 





V 2 
Շ 2 




ժ 




V 2 



*,(») 



ւ– տ գ 



* Հ («՛) 



♦ Ժամանակի հակաշրջման դեպքում պահպանվում Է Հայկական Էներգիայի մեծությամբ (19) 2 , (31 ) 3 
Տ Հ (֊«) = 7 Հ (֊«)քւ + |(֊տ)֊^յ« 0 է 2 = 7 Հ («)(1 + |տք)™օ* 2 = « Հ (») 



♦ ժամանակի հակաշրջման դեպքում Հայկական գծային թափի մեծությունբ փոխում Է իր նշանր (19) 2 , (31) 3 
Բ Հ Ւս) = ֊7 հ Լ–Վ\Լ֊տ) + Տ^Բ֊ ա գ օ = + 7 Հ խՀ±տ + 8 ք)ո 0 շ = –Բ Հ խ) 
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ժամանակի և Տարածության Հակաշրջման Խնդիրը Հայկական Հարաբերականության Տեսության Մեջ 



♦ ժամանակի հակաշրջման դեպքում պահպանվում է Հայկական էներգիայի ե Հայկական գծային թավւի 
միջև գոյության ունեցող հետևյալ մնայուն բանաձևի մաթեմատիկական տեսքր (25) 2 , (34) 3 

է*Հ(–ս) + (–տ) Շ Բ Հ Լ–ս)Տ Հ Լ–ս) + տՀԼ-ս) = Լտ– |(֊*) 2 ՜\կո 0 ժք 

=> շ 2 Բ 2 Հ (ս) + տշԲ Հ խ)Տ Հ խ) + Տ Հ(ս) = (Տ֊ ^ 2 )Լւո 0 շ 2 ) 2 



(1-13) 



♦ ժամանակի հակաշրջման դեպքում պահպանվում են Հայկական էներգիայի և Հայկական գծային թափի 
ձևափոխության հավասարումների մաթեմատիկական տեսքը (24) 2 , (32,33) 3 



տ Հ (–«՛) = 7 Հ (–Վտ Հ (–»)–(–՝>)Բ Հ (–սվ 



Բ Հ (ս՚) = 7 Հ Վ(1+տՀ)Բ Հ (ս) + 8 –^Տ Հ (սվ 



(1-14) 



♦ ժամանակի հակաշրջման դեպքում պահպանվում է Հայկական ուժի տարածական բաղադրիչի արտածման 
բանաձևը (Հ2-35)՛ 



ձԲՀ֊Ա) –ձԲ Հ Լս) ՃԲ Հ (Ա) 



Բ Հ Լս) 



֊է) ֊ձէ ձէ 

♦ ժամանակի հակաշրջման դեպքում պահպանվում Է Հայկական ուժի տարածական բաղադրիչի մեծությամբ 



(Հ2-37) , (45) 3 



բ հ(– ա ) = ՜ԼՏ ՜ ^(տ) 2 իօ7 3 Հ (–սխ =-(§֊ \տ 2 )ա 0 ՀԼս)ս = Բ Հ Լս) 



(1-15) 



(1-16) 



♦ ժամանակի հակաշրջման դեպքում Հայկական ուժի թվային բաղադրիչի արտածման բանաձևը 
փոխում Է իր մշանր (Հ2 - 36) 

^ 1 ՃՏ <^ . 1 ^0 . 1 ^0 . .օ քս , 
< ( ՚ 0 ձԼ֊է) 0 ֊ձէ 0 ձէ < ( ՚ 



(1-17) 



♦ ժամանակի հակաշրջման դեպքում Հայկական աժի թվային բաղադրիչի մեծությամբ փոխում Է իր նշանբ 
(Հ2-38)՛ 

ՀԼ֊Ա) = –ի֊|(–տ)^օ^7 5 (֊«)օ =+ (§֊ ^ 2 ) ա »ք = 



(1-18) 



Ընդգծում 1 - Հաբգելի րնթերցող, եթե մենք ինչ որ հավասարում կամ բանաձև բաց ենք թողեր ապա հուսով ենք որ դուք 
հեշտությամբ կարող եք կատարել (1 - 03) –ով տրված ժամանակի ուղղության հակաշրջման գործողաթյաննեբր և ցույց տալ 
թե այդ բանաձևբ մնում Է անփոփոխ և կամ Էլ այն փոխում Է իր նշանը։ 



5 - 17 



ժամանակի և Տարածության Հակաշրջման Խնդիրը Հայկական Հարաբերականության Տեսության Մեջ 



2 - Հակադիր Իներցիալ Համակարգերի Սահմանումը և 

Միայն Տարածության Ուղղության Հակաշրջման Երևույթի Քննարկումր 



Այժմ նույնպես սկզբում գրենք ավանդական մեքանիկայի բոլոր այն ֆիզիկական մեծություններր, որոնք տարածության 
ուղղության հակաշրջման (իսկ մեր այս հոդվածում X առանցքի նկատմամբ հայելային անդրադարձման) դեպքում մնում են 
անփոփոխ կամ փոխում են իրենց նշանը։ Ահա ավանդական մեքանիկայի այդ ֆիզիկական մեծություններր։ 

♦ Ավանդական մեքանիկայի այն ֆիզիկական մեծությունները որոնք մնում են անփոփոխ 



Փորձնական մասնիկի պատահարի ժամանակր 
Փորձնական մասնիկի զանգվածը 
Փորձնական մասնիկի էներգիան 

Փորձնական մասնիկի անկյունային թափր 
Փորձնական մասնիկի ներքին ուղղությունր (սպին) 



է 

ւո 

տ 

I 

- > 

տ 



է 

ա 



(2-01) 



- Միաչափ տարածության մեջ անկյունային թափ հասկացողությունը իմասա չունի ե հեաևաբար այս հոդվածում մենք այն չենք ուսումնասիրի։ 
♦ Ավանդական մեքանիկայի այն ֆիզիկական մեծությունները որոնք փոխում են իրենց Օշանր 



Փորձնական մասնիկի դիրքի առանցքաթվերր 
Փորձնական մասնիկի արագությունր 
Փորձնական մասնիկի արագացումր 

Փորձնական մասնիկի գծային թափր 

Փորձնական մասնիկի վրա ազդող ուժր 



- > - > 

ս ֊-> ֊ս 

> > 

ռ -> ֊ս 

- > - > 

Բ ->• -Բ 

- > - > 

Բ -> -Բ 



(2-02) 



Տարածության ուղղության հակաշրջման դեպքում Հայկական Հարաբերականության Տեսությունից ստացված 
արդյունքներր րնոհանուր առմամբ չեն հակասում ավանդական մեքանիկայի (2 - 01)–ով և (2 - 02)–ով տրված 
հատկություններին, այլ այդ երևույթների դիտաբկումր դարձնում են ավելի մանրամասն ու ճշգրիտ, ինչպես նաև բացում են 
հակաչափ Աշխարհի րնձեռնած բազմահրաշ հնարավորություններր։ Այդ երևույթնեբր Մեծ Աշխարհում գուցե և տեսանելի 
չեն, բայց Փոքր Աշխարհում դրանք կատարում են շատ կարևոր դեր։ 

Այժմ որպեսզի տարածության ուղղության հակաշրջման դեպքում մենք կարողանանք փորձարկել Հայկական 
Հարաբերականության Տեսությունից ստացված բոլոր ձևափոխության հավասարումներր և մյուս բոլոր բանաձևեբր, ապա 
նախ և առաջ անհրաժեշտ է սահմանել հակադիր իներցիալ համակաբգեբր։ Այնուհետև անհրաժեշտ է նաև կատարել 
հատուկ նշագրումներ ինչպես իներցիալ համակարգերի նույնպես և բոլոր ֆիզիկական մեծությունների համար, որպեսզի մենք 
հետագայում կարողանանք հեշտությամբ տարբերակել թե այդ ֆիզիկական մեծություններր գտնվում են ուղիղ (ոչ 
անդրադարձված) Աշխարհում, թե գտնվում են հակադիր (անդրադարձված) Աշխարհում։ 

Ենթադրենք տրված է ճ իներցիալ համակարգր ոբր մենք պայմանականորեն կանվանենք ուղիղ իներցիալ համակարգ ։ 
Այժմ այդ ուղիղ իներցիալ համակարգի սկզբնակետում, X առանցքին ուղղահայաց աեղադրենք երկերեսանի հայելի, որը 
կարող է անդրադարձնել X ուղիղ իներցիալ համակարգի դրական և բացասական առանցքներր միաժամանակ։ Այսինքն X 
ուղիղ իներցիալ համակարգի դրական առանցր կդառնա բացասական առանցք, իսկ բացասական առանցքր կդառնա դրական 
առանցք։ Այս նոր ստացված իներցիալ համակարգր, որր հանդիսանում է տրված ճ ուղիղ իներցիալ համակարգի 
լրիվ անդրադարձում , մենք կանվանենք հակադիր իներցիալ համակարգ ։ Եվ որպեսզի այս երկու իներցիալ համակաբգեբր՝ 
ուղիղ իներցիալ համակարգր և հակադիր իներցիալ համակարգր կարողանանք իրարից տարբերակել, Հայկական 
Հարաբերականության Տեսության մեջ մենք օգտագործել ենք հետևյալ նշագբություննեբր (1.8 - 2) ՚. 

- > 

X ուղիղ իներցիալ համակարգի համար 1Լ 

< 

X հակադիր իներցիալ համակարգի համար ճ 

Իսկ որպեսզի, ճ ուղիղ և հակադիր իներցիալ համակարգերում, մենք կարողանանք շարժվող փորձնական մասնիկր 
բնութագրող բոլոր ֆիզիկական մեծություններր նույնպես իրարից տարբերակել, ապա դրանց համար ևս մենք կօգտագործենք 
հետևյալ նմանատիպ նշագրությունները։ 
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ժամանակի և Տարածության Հակաշրջման Խնդիրը Հայկական Հարաբերականության Տեսության Մեջ 



♦ Հայկական Կինեմատիկայում (1. 8 - 3,4) 
- > 

քՀ ուղիղ իներցիալ համակարգում 



ժամանակը 
Տարածությունը 

Արագությունր 
Արագացումր 
Հայկական միջակայքր 



մ$ 
ձէ 
մս 

մէ 



ճ հակադիր իներցիալ համակարգում 



ժամանակր 
Տարածությունը 

Արագությունր 
Արագացումը 
Հայկական միջակայքը 



մ% 

ձէ 

մմ 



♦ Հայկական Դինամիկայում (Հ2) 1 
- > 

քՀ ուղիղ իներցիալ համակարգում 



X հակադիր իներցիալ համակարգում 



Գործողության ինտեգրալը 


- > 




Գործողության ինտեգրալր -> 


<- 

ե Հ 




Հայկական Լագրանժիանը 


Հ = 


*<00 


Հայկական Լագրանժիանը -> 


% = 




Հայկական էներգիան 


- > 




Հայկական էներգիան -> 


Հ< = 


& Հ (էէ) 


Հ Հայկական գծային թափը 


- > 

^< = 




Հայկական գծային թափը -> 


Բ< = 




Հայկական տարածական ուժը 


^< = 


մբ է 

մէ 


Հայկական տարածական ուժր -> 


կ = 


մբ Հ 

մւ 


Հայկական թվային ուժը 

V 


֊>օ 

^< = 


մտ Հ 

մէ 


Հայկական թվային ուժր -> 


<–0 

Բ< = 


մտ Հ 
մւ 



Համանման ձևով ցանկացած մեկ այլ ճ՛ իներցիալ համակարգի համար մենք նույնպես կարող ենք սահմանել ուղիղ և 
հակադիր իներցիալ համակարգերը և նշագրել դրանք հետևյալ կերպ (1.8 - 2) 1 . 

, ֊>՛ 
X ուղիղ իներցիալ համակարգի համար -> X 

X հակադիր իներցիալ համակարգի համար -> X 

Ինչպես նաև այդ X՛ ուղիղ և հակադիր իներցիալ համակարգերում նույն փորձնական մասնիկր բնութագրող բոլոր 
ֆիզիկական մեծությունները իրարից տարբերելու համար, (2 - 04)–ին և (2 - 05)–ին համանման, մենք նույնպես կարող ենք 
օգտագործել հետևյալ նշագբումներր. 



♦ Հայկական Կինեմատիկայում (1.8 - 3,4)՛ 
X ուղիղ իներցիալ համակարգում 



X հակադիր իներցիալ համակարգում 



ժամանակը 

Տարածությունր 

Արագությունը 

Արագացումը 
Հայկական միջակայքը 



է 

֊>՛ 

X 

= մ1 

,–>՛ 
ձէ 

= մս 
,–>՛ 
մէ 



Ժամանակը 

Տարածությունը 

Արագությունր 

Արագացումը 
Հայկական միջակայքը 



է 

«–՛ 

X 



7՛ - մ% 
ձէ 

յ՛ = մս 

մւ 
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ժամանակի և Տարածության Հակաշրջման Խնդիրը Հայկական Հարաբերականության Տեսության Մեջ 



♦ Հայկական Դինամիկայում (Հ2) 1 



ճ ուղիղ իներցիալ համակարգում 



Գործողության ինտեգրալր 
Հայկական Լագրանժիանր 
Հայկական էներգիան 
Հայկական գծային թափր 

Հայկական տարածական ուժր 
Հայկական թվային ուժր 



Հ = Վա՛) 
Հ = բՀա՛) 
ժբ՚հ 



֊>՛ 

ք< = 



–*՚0 ԺՈ Հ 

Հ V" 
Ժէ 



X հակադիր իներցիալ համակարգում 

<–՛ 



Գործողության ինտեգրալր 
Հայկական Լագրանժիանր 
Հայկական էներգիան 
Հայկական գծային թափր 

Հայկական տարածական ուժր 
Հայկական թվային ուժը 



Տ ՚< = Վ») 



ժէ 



(2-08) 



Այնուհետև եթե ճ ուղիղ իներցիալ համակարգի նկատմամբ ուղիղ իներցիալ համակարգի շարժման V 
հարաբերական արագությունր մենք անվանենք ուղիղ հարաբերական արագություն և բնականաբար այն կնշագրենք 7-ով, 
ապա ճ՛՛ ուղիղ իներցիալ համակարգի նկատմամբ ճ ուղիղ իներցիալ համակարգի V՛ հակադարձ հարաբերական 
արագությունր ֆիզիկապես հանդիսանում Է X՛ իներցիալ համակարգի հայելային անդրադարձված շարժման արագությունր 
X ուղիղ իներցիալ համակարգի նկատմամբ, որր և մենք բնականբար կնշագրենք Հ՚-ռվ։ Հետևաբար X և ճ՛ իներցիալ 
համակարգերի իրար նկատմամբ ունեցած փոխադարձ հարաբերական արագությունների համար մենք նույնպես 
կօգտագործենք հետևյալ նետային նշագրություններր (1.8 - 5) 1 . 



Ուղիղ հարաբերական արագության համար 
Հակադարձ հարաբերական արագության համար 



V = V 
V՛ = V 



(2-09) 



Քանի որ հակադարձ հարաբերական արագության հակադարձ արագությունր դա հենց նույն ուղիղ արագությունն Է, 
հետևաբար սովորական կամ նետային նշագրությամբ այդ փաստր մենք կարող ենք գրել հետևյալ կերպ (15) . 









(V՛)՛ = V 


կամ 





(2-10) 



Ընդգծում 2 - երբ մենք ասում ենք որ հակադիր իներցիալ համակարգր դա ուղիղ իներցիալ վամակարգի լրիվ (աջ ու 
ձախ կողմի) հայելային անդրադարձումն Է, ապա ավանդական մեքանիկայամ (դասական և հարաբերական) ուղղություն 
ցույց տվող ֆիզիկական մեծություննեբր, բացի մի քանիսից (անկյունային թափ և սպին), հիմնականում 
փոխում են իրենց նշանր, իսկ մյուս բոլոր թվային ֆիզիկական մեծություննեբր պահպանում են իրենց նշանր (2 - 01,02)։ 
Անհրաժեշտ Է նաև հատուկ նշել որ ավանդական մեքանիկայամ այդ բոլոր ֆիզիկական մեծությունների (ուղիղ կամ 
անդրադարձված) բացարձակ արժեքներր իրար հավասար են։ Իսկ Հայկական Հարաբերականության Տեսության մեջ դա 
այդպես չէ, այչ որոշ ֆիզիկական մեծությունների համար դա ճիշտ է և որոշ ֆիզիկական մեծությունների համար դա սխալ է։ 
Ստորև դուք կարող եք տեսնել այդպիսի չփոփոխվող և փոփոխվող ֆիզիկական մեծությունների ոչ լրիվ ցուցակդ։ 

♦ Ֆիզիկական մեծություններ որոնց բացարձակ արժեքներր Հայկական Հարաբերականության Տեսության 
մեջ տարածության հայեւային անդրադարձման դեպքում մնում են անփոփոխ 



Տարածության առանցքաթիվր 


-> 


1*1 


|– > 1 

= |*| 


Հայկական միջակայքր 


-> 


\ե\ 


= ծ| 


Գործողության ինտեգրալր 


-> 


<- 1 

ե<\ 


I– > 

= \ե Հ 


Հայկական Էներգիան 


-> 


^< 


= թ< 


Հայկական ուժի տարածական բաղադբիչր 


-> 


^< 


= \Բ< 



8 - 17 



ժամանակի և Տարածության Հակաշրջման Խնդիրը Հայկական Հարաբերականության Տեսության Մեջ 



♦ Ֆիզիկական մեծություններ որոնց բացարձակ արժեքներր Հայկական Հարաբերականության Տեսության 
մեջ տարածության հայեւային անդրադարձման դեպքում փոփոխվում են 

( 1<– 
ժամանակի առանցքաթիվր -> է 

Շարժման արագությունները -> |է7 

Շարժման արագացումները -> |օ 

Հ Հայկական Լագրանժիանր -> 

|<– 

Հայկական գծային թափր -> \Բհ 

|<–() 

Հայկական ուժի թվային բաղադրիչը -> \Բհ 

V 

Ընդգծում 3 - (2 - \2)–ով տրված աղիդ և անդրադարձված ֆիզիկական մեծությունների բացարձակ արժեքների 
աՕհավասարություՕՕերր հատուկ են միայն Հայկական Հարաբերականության Տեսաթյանր և լրիվ անակնկալ նորություն են 
ավանդական ֆիՓԿ ա յԻ համար։ Ֆիզիկական մեծությունների այս զարմանահրաշ հատկություններն են որ բացում են 
Տիեզերքի գաղտնատափր և ուրվագծում մեզ քադաքակրթության զարգացման նոր հորիզոնները։ 



փ 


- > 1 

է 


Փ 


ս | 


Փ 


՜Յ | 


Փ 


Հ 


Փ 




Փ 


–>0 



(2-12) 



Ինչպես արդեն մենք նշեցինք մեր այս հոդվածի ներածականում որ տարածության ուղղության հակաշրջման դեպքում 
Հայկական Հարաբերականության Տեսության մեջ ներգրավված երկու նոր Տ Կ § գործակիցներր մնում են անփոփոխ։ Բայց 
դա դեռ բավական չէ, այլ մենք պետք է իմանանք նաե թե տարածության ուղղության հակաշրջման դեպքում ինչպես են 
փոփոխվում ֆիզիկայի հիմնական մեծություննեբր՝ ժամանակի, տարածության, արագության և արագացման մեծություննեբր։ 
Փառք ԱբԱրչին, որ Հայկական Հարաբերականության Տեսությունր լրիվ պատասխանում է այս բոլոր հարցերին։ 

Միայն տարածության ուղղության հակաշրջման (մեր հոդվածում հայելային անդրադարձման) դեպքում ժամանակի և 
տարածության առանցքաթվերի և դրանց դիֆֆեբենցիալնեբի Հայկական ձևափոխության հավասարում ներր ճ և X՛ 
իներցիալ համակարգերում ունեն հետևյալ տեսքը։ 

♦ Հայելային անդրադարձման դեպքում ժամանակի և տարածության առանցքաթվերի Հայկական 
ձևափռխությռւններր X իներցիալ համակարգում (1.8 - 15,17)՛, (12) 2 , (06) 3 

( <֊ - ^ 

I Շ է = Շ է + ՏX 

I <- - * 

IX = ֊X 



<=> 




(2-13) 



♦ Հայելային անդրադարձման դեպքում ժամանակի և տարածության առանցքաթվերի դիֆֆեբենցիալնեբի 
Հայկական ձեափոիտւթյուննեբր X իներցիալ համակարգում (1.8– 16,18,19) 

\ շ յ «■ հ \ ° յ (2-ս) 



♦ Հայելային անդրադարձման դեպքում ժամանակի և տարածության առանցքաթվերի Հայկական 
ձեափոխություններր X՛ իներցիալ համակարգում (1.8– 15, 17) 1 

ք <–՛ –>՚ ֊>՛ ք ֊»՛ «–՛ <–՛ 

\ Շէ = Շէ +ՏՃ \ Շէ = Շէ +ՏՃ ... 

< ^ Հ (2-15) 

I <–՛ V ) ֊V <–՛ ՝ ՚ 

X = –X X = ֊X 



♦ Հայելային անդրադարձման դեպքում ժամանակի և տարածության առանցքաթվերի դիֆֆեբենցիալնեբի 
Հայկական ձեափոխություններր X՛ իներցիաւ համակարգում Լ\. 8 - 16, 18, 19) 1 

= ( ւ + տ դ֊՝)մէ՛ | <// = (\ + տ\– )</7 



ճԹ 7 = –(/X = –ճԹ 7 




(2-16) 



9 - 17 



ժամանակի և Տարածության Հակաշրջման Խնդիրը Հայկական Հարաբերականության Տեսության Մեջ 



Միայն հայելային անդրադարձման դեպքում փորձնական մասնիկի ժամանակի ե տարածության առանցքաթվերի 
դիֆֆերենցիալների (2 - 14)–ով և (2 - 16)–ով տրված Հայկական ձևափոխության հավասարումների համակարգերի երկրորդ 
հավասարումներր բաժանելով առաջին հավասարումների վրա մենք կստանանք շարժվող փորձնական մասնիկի հայելային 
անդրադարձված՝ հակադիր արագության բանաձևերր ճ և X 1 իներցիալ համակարգերում, որր խիստ տարբերվում է 
ավանդական ֆիզիկայի համապատասխան ձևափոխությունից (ս = Ընդ որում հակադիր արագության Հայկական 

բանաձևերր ճիշտ են և հարաբերական արագությունների համար և կամայական շարժվող փորձնական մասնիկի 
արագությունների համար։ 

♦ Ուղիղ և հայելային անդրադարձված իներցիաւ համակարգերում միևնույն փորձնական մասնիկի 
արագությունների ձևափոխման Հայկական հավասարումները (1. 8 - 6, 8) 1 

X ուղիղ և հակադիր իներցիալ համակարգերի միջև ճ՛ ուղիղ և հակադիր իներցիալ համակարգերի միջև 



ս = 



1 +Տ ք 



1 +Տ ք 



1 + Տ գ֊ 



♦ Ուղիդ և հակադիր արագություններր բավարարում են հեաևյաչ աոՕչաթյանր (1.8 - 9) 1 

(ւ + ,ճ)(ւ + 4)–ւ 



♦ Ուղիղ և հակադիր (հայելային անդրադարձված) Աշխարհներում Հայկական գամմա ֆունկցիաների 
եմաաիկական տեսքը պահպանվում է, բայց իրար հավասար չեն (1.9– 30) 1 , (6) 2 , (16) 3 

Ուղիղ Աշխարհում Հայկական գամմա ֆունկցիան -> 7հ ) 



ք+4 



> 0 



Հակադիր Աշխարհում Հայկական գամմա ֆունկցիան 



1 



> 0 



♦ Ուղիղ և հակադիր Աշխարհների Հայկական գամմա ֆունկցիաների միջև տեղի ունեն հետևյալ կարևոր 
առնչություննեբր (1.9 –31,32)\ (7) 2 , (17) 3 



/<00=/<00( 1+ 4)>° 



7հ (^՝)^ = ՜7հ0՚)՝> 



♦ Տեղի ունի նաև հետևյալ համաչափ առնչությունը (Հ\ - 25) 1 , (17) 3 

՚ Հ (*)( 1 + *4)–՚ Հ (*)( 1 + *4) 

♦ Նմանապես տեղի ունի հետևյալ համաչափ առնչությունր (1.8-24) 1 , (6) 2 



ւ+4+^ ւ+4+*$ 



> 0 



10 - 17 



ժամանակի և Տարածության Հակաշրջման Խնդիրը Հայկական Հարաբերականության Տեսության Մեջ 



♦ Տարածության ուղղության հակաշրջման դեպքում պահպանվում են արագությունների գումարման և 
հանման բանաձևերի մաթեմատիկական տեսքր (1.8 - 29,30)՛ 



Ուղիղ Աշխարհում 



ս + V + Տ 



VII 



ս = 



8 ժ 

- > - » 
Ս - V 



VII 



Հակադիր Աշխարհում 



Ս + V + Տ 



VII 



Ս = 



է֊ <֊ 

Ս ֊ V 



♦ Տարածության ուղղության հակաշրջման դեպքում պահպանվում են Հայկական գամմա գործակիցների 
ձևափոխությունների մաթեմատիկական տեսքր (1.8 - 33,34)՝ 



♦ Տարածության ուղղության հակաշրջման դեպքում պահպանվում են նաև Հայկական գամմա գործակիցների 
և համապատասխան արագությունների արտադրյալների ձևափոխությունների մաթեմատիկական տեսքր 
(1.8-33,34)՛ 



յ Հ (ս)ս = 7 Հ (7 )յ Հ (ս՛ V ս՛ + V + տ–^– 



/ Հ (»՚)"՚ = 7 Հ 007 Հ (»)(«֊՚0 
յ Հ (ս)ս = 7 Հ (^)7 Հ («՚)ք«՚ + Գ + տդ֊ 



Այժմ երբ մենք գիտեն թե Հայկական Հարաբերականության Տեսության մեջ տարածության հայելային անդրադարձման 
դեպքում ինչպես են ձևափոխվում ժամանակր ու տարածությունր (2 - 13, 15) և աբագություններր (2 - 17), ինչպես նաև 
գիտենք Հայկական գամմա ֆունկցիաների միջև գոյություն ունեցող առնչություննեբր (2 - 20), ապա մեզ մնում նաև պարզել 
թե ինչպես են փոփոխվում (կամ մնում անփոփոխ) Հայկական ձևափոխության հավասարումնեբր և բոլոր մյուս Հայկական 
բանաձևեբր։ 

♦ Հայկական ուղիղ և հակադարձ ձևախոփության հավասաբումներր երկու X և ճ ուղիղ (ոչ 
անդրադարձված) իներցիաէ համակարգերի միջև (I . & - 25) 1 , (4) 2 , (07,08) 3 



Հայկական ուղիղ ձևափոխություննեբր 



Հայկական հակադարձ ձևափոխություննեբր 



Ընդգծում 4 - Օգտվելով (2 - 20)–ով տրված առնչություններից մենք հեշտությամբ կարող ենք (2 - 26) –ով տրված 
Հայկական ուղիղ ձևափոխության հավասարումներից ստանալ Հայկական հակադարձ ձևափոխության հավասաբումներր։ 

Այժմ (2 - 26)–ով տրված ճ և ճ ուղիղ ինեբցիալ համակարգերի ժամանակի և տարածության առանցքաթվեբի հետ 

կատարենք (2 - 13)–ով և (2 - 15)–ով տրված լրիվ հայելային անդրադարձման գործողություննեբր, որոնց շնորհիվ դրանք 

<֊ «֊՛ 

կվերածվեն Հայկական ուղիղ և հակադարձ ձևափոխության հավասարումների համապատասխանաբար X և X հակադիր 
(լրիվ հայելային անդրադարձված) իներցիալ համակարգերի միջև որոնք տրված են ստորև։ 



11 - 17 



ԺամաՕակի և Տարածության Հակաշրջման Խնդիրը Հայկական Հարաբերականության Տեսության Մեջ 



♦ Հայկական ուղիղ և հակադարձ ձևախոփաթյան հավասարամներր երկու X և ճ հակադիր (ըւիվ 
անդրադարձված) իներցիաւ համակարգերի միջև 



Հայկական ուղիղ ձևափոխությունները 



է +1 



Հայկական հակադարձ ձևափոխությունները 

՚=7 Հ 09 



է +> 



X՜ = 7 Հ (7) - 7էէ ^ 



(2-27) 



Ընդգծում 5 - Երկու հակադիր իներցիալ համակարգերի միջև (2 - 27) –ով տրված Հայկական ուղիղ և հակադարձ 
ձևափոխության հավասարամներր մենք ստացանք (2 - 26)–ով տրված ձևափոխության հավասարումներից, դրանց մեջ 
կիրառելով (2 - 13)–ով, (2 - 15)–ով և (2– 20)–ով տրված առնչություններր։ Այդ ձևափոխության հավասարամներր մենք 
կարող Էինք ստանալ նաև (2 - 26) –ով տրված Հայկական ուղիղ և հակադարձ ձևափոխության հավասարումներից, 
պարզապես փոխելով բոլոր ֆիզիկական մեծությունների վրա դրված նետի նշանի ուղղությունը։ 

Առանձնահատուկ հետաքրքրություն է ներկայացնում նաև գրել Հայկական ձևափոխության հավասարամներր հակադիր 
և ուղիղ իներցիալ համակարգերի միջև կամ ուղիղ և հակադիր իներցիալ համակարգերի միջև։ Ստորև արված են այդ կարգի 
երկու խառր Հայկական ձևափոխության հավասարումները։ 



♦ Հայկական ձևափոխության հավասարումները & հակադիր և X ուղիղ իներցիալ համակարգերի միջև 



շէ՛ = 7 ձ՜Հ)Լշ7+(տ + Տ ^3 



X = –յ Հ (7) - ՜հ>՝1 ^ 



(2-28) 



♦ Հայկական ձևափոխության հավասարամներր ճ ուղիղ և ճ հակադիր իներցիալ համակարգերի միջև 



Շէ = ^ ^ (V՚)Լ^է + (տ + 8^֊^ 



շէ = 7 Հ (^) շէ + (տ + 8 ^3՛ 



X - V է 



1 



(2-29) 



♦ (2 - 26)–ով և (2 - 21)–ով տրված ԺամաՕակի ուղիղ և հակադարձ ձևափոխության հավասարումներից, մենք 
ԺամաՕակի դիֆֆեբենցիալների հարաբերությունների համար կստանանք հետևյալ առնչությունները (1. 10 - 8)՝ 



մէ 
մէ 



Ա՜Հ՝ 



Հա \ 

շ 2 յ 



մէ 

մէ 

ի֊ 
ժէ 

.<- 
մէ 



(2-30) 



♦ (2 - 2%)–ով և (2– 29)–ով տրված ժամանակի ուղիղ և հակադարձ ձևափոխության հավասարումներից, մենք 
ժամանակի դիֆֆեբենցիալների հարաբերությունների համար կստանանք նաև հետևյալ առնչությունները 



մ 
մէ 

մէ = 

մ 



մէ 

մէ 
մէ 

մ՜է 



7 = 7հՕ՚)\ 1 + տ Գ + 8 



ո1 



(2-31) 



12 - 17 



ժամանակի և Տարածության Հակաշրջման Խնդիրը Հայկական Հարաբերականության Տեսության Մեջ 



♦ Տարածության ուղղության հակաշրջման դեպքում պահպանվում է Հայկական միջակայքի բանաձեը 
(1.9– 40) 1 

ե 2 (յ,՚ճ^ = (շ*է՝) + տ(շ*է՝^՚ճ + §՚ճ 2 = (շ՜է + տ՜Հ՝) + տ(շ՜է + տ*^(–*) + §(–Հ՝յ– 2 = 



♦ Տարածության ուղղության հակաշրջման դեպքում փորձնական մասնիկի արագացամներր X և X՛ 
իներքիալ համակարգերում ձևափոխվում են հետևյալ օրենքով և հետևաբար բացարձակ մեծությունները 
չեն պահպանվում (Հ2 - 3) 1 , (24) 3 



X և X իներցիալ համակարգերի միջև 
ք 



(1 = 



1 



(ւ + 4) 

1 

(ւ + ,|) 3 



<–՛ ֊V 

X և X իներցիալ համակարգերի միջև 



1+Տ 



Ա \ 
Շ ) 



♦ Ուղիղ և հայելային անդրադարձված իներցիալ համակարգերում փորձնական մասնիկի (2 - 33)–ով արված 
ուղիղ և հակադիր արագացումները բավարարում են հետևյալ առնչություններին (Հ2 - 4) 



X և X իներցիալ համակարգերի միջև 

Ո(")« = –Ո(")« 



X և X իներցիալ համակարգերի միջև 



♦ Իրար նկատմամբ հարաբերական շարժման մեջ գտնվող երկու X և X՛ իներցիալ համակարգերի միջև 
փորձնական մասնիկի արագացման ձևափոխության հավասարումները (Հ2 - 5) , (16) 2 , (25) 3 



Երկու ուղիղ իներցիալ համակարգերի միջև 
1 –>՚ 



Ա = 



ՀՀԴ ւ֊^ 



V Հ 3 



Երկու հակադիր իներցիալ համակարգերի միջև 



Ա = 



յ \ 3 



օ. = 



Ո001 1 



♦ Իրար նկատմամբ հարաբերական շարժման մեջ գտնվող երկու X և X՛ իներցիալ համակարգերում 
փորձնական մասնիկի արագացումների միջև գոյություն ունեն հետևյալ մնայուն աոնչությաններր (Հ2 - 6) 



Երկու ուղիղ իներցիալ համակարգերի միջև 



Երկու հակադիր իներցիալ համակարգերի միջև 



♦ Համաձայն (2 - 36)–/;, տվյալ փորձնական մասնիկի շարժման համար մենք կարող ենք սահմանել 
յուրահատուկ ուղիղ և հակադիր արագացումներ, անվանելով դրանք Հայկական արագացումներ, որոնք 

մնամ են հաստատուն բոլոր ուղիղ իներցիալ համակարգերում կամ բոլոր հակադիր իներցիալ համակարգերում 

(Հ2-7)՛, (26) 3 



՜Ահ = 7հ(")« = 7հ^»^օ = ռ 



13 - 17 



ժամանակի և Տարածության Հակաշրջման Խնդիրը Հայկական Հարաբերականության Տեսության Մեջ 



♦ Հայկական արագացումը , համաձայն (2 - 34)–/;, բավարարում է հետևյալ պայմանին (Հ2 - 8)\ (27) 3 



Ահ = - Ահ 
<–՛ ֊>՛ 



♦ Մենք կարող ենք նաև սահմանել Հայկական հանգստի զանգվածր հետևյալ կերպ (Հ2 - 9) 1 , (21) 2 , (44) 3 



♦ Հայկական մեքանիկայամ տարածության ուղղության հակաշրջման դեպքում X և X՛ իներցիալ 
համակարգերում գործողության ինտեգրալի բանաձևի մաթեմատիկական տեսքր պահպանվում է (Հ2 - 22,23)՝ 



X և X իներցիալ համակարգերում 



֊V <–՛ 

X և X իներցիալ համակարգերում 



^ էշ I ^ ^2" 



1 0 ժ յ 1ւ +տ ճ +տ Տձ^՛ 



♦ Օգտվելով (2 - 14) –տ/, (2-16) –/շ;/, (2 - 20)–ովՀ2 - 24)–ով և (2 - 30) –/շ;/ տրված առնչություններից կարելի Է 
ցույց տալ որ շարժվող փորձնական մասնիկի գործողության ինտեգրալի մեծությունր պահպանվում Է բոլոր 

ուղիղ և հակադիր իներցիալ համակարգերում (Հ2 - 24) 1 

«֊ ֊> ֊>՛ <–՛ 

Եհ = Եհ = Եհ = Եհ = Եհ 

♦ Հայկական մեքանիկայամ տարածության ուղղության հակաշրջման դեպքում X և X՛ իներցիալ 
համակարգերում Հայկական Լագաբանժիանի բանաձևերի մաթեմատիկական տեսքր պահպանվում Է, 
բայց իրար հավասար չեն (Հ2 - 22, 23) 



X ե X իներցիալ համակարգերում 



^ ե I իներցիալ համակարգերում 



♦ Հայկական մեքանիկայամ տարածության ուղղության հակաշրջման դեպքում (2 - 42) –/յ;/ տրված 
Հայկական Լագրանժիանի բանաձևերր X և X՛ իներցիալ համակարգերում ձևափոխվում են հետևյալ կերպ 
(Հ2֊25)\ (29) 3 



X ե X իներցիալ համակարգերի միջե 



ճ և ^ իներցիալ համակարգերի միջե 



*<00 



*<00 = 



1 +Տ ք 



1+*ք 



1 +Տ ^ 



X 



1+ Տ ^ 



14 - 17 



ժամանակի և Տարածության Հակաշրջման Խնդիրը Հայկական Հարաբերականության Տեսության Մեջ 



♦ Հայկական Լանգրաժիանի ձևափոխության հավասարամներր X և X՛ ուղիղ և հակադիր իներցիալ 
համակարգերի միջև (Հ2-26 1 ), (30) 3 



X և X ուղիղ իներցիալ համակարգերի միջև 



.00 ■ 1 



*<(«) 



ք+4 



ւ֊տդ֊ 



00 



X և X հակադիր իներցիալ համակարգերի միջև 



VII 



♦ X ուղիդ և հակադիր իներցիալ համակարգերում Էներգիայի և թափի Հայկական բանաձևերր (Հ2 - 27) 



X ուղիղ իներցիալ համակարգում 



ւ + յ֊տ֊ 

Հ = Վա) = 1 ֊ Ռ ֊ 



–ա 0 ժ 



1 + տ-%– + տ– 
լ շ 



բ Հ =բ հ (ա) = - 



–ա 0 շ 



X հակադիր իներցիալ համակարգում 



1 + - Տ— 

Տ Հ = Տ Հ («) = 2 ՛ Գ - ա 0 ժ֊ 



♦ X՛ ուղիղ և հակադիր իներցիալ համակարգերում Էներգիայի և թափի Հայկական բանաձևերր 



X ուղիղ իներցիալ համակարգում 



1 + յ. տ յլ. 

2 Շ 



–ա 0 ժ 



–տ ո շ 



1+տ 



ս , ռ ս 



X հակադիր իներցիալ համակարգում 

Հ = Վս՛) 



ւ + ւ տ Ա– 

2 Ր Դ 

— - ա 0 շ Հ 



–Լ V 4– 9 - 

2 & Շ 



ի + տ յլ. + 8 յլ 



–ա 0 շ 



♦ Հայկական Էներգիայի և Հայկական թափի ուղիղ և հակադարձ ձևափոխության հավասարամներր միայն 
X և X ուղիղ իներցիալ համակարգերի միջև (Հ2-32) 1 , (24) 2 , (32, ՅՅ) 3 



Ուղիղ ձևափոխություննհրր 



Հակադարձ ձևափոխություննհրր 



15 - 17 



ԺամաՕակի և Տարածության Հակաշրջման Խնդիրը Հայկական Հարաբերականության Տեսության Մեջ 



♦ Շարժվող փորձնական մասնիկի լրիվ էներգիայի Հայկական բանաձեր ԼՀ2 - 33) ՚ , (25) 2 , (34) 3 



(ք<) 2 + տբՀԲհ) + ՀԲ<) 2 = (X) +տՀ(յՀ)+տ(±Հ) = (8֊^ 2 )(տ ()Շ ) 2 
♦ Ողիդ և հակադիր իներցիալ համակարգերի միջև էներգիայի և թափի առնչաթյաններր (Հ2 - 28) 1 



տ հ = տ< = տ հ յ Բ± = Տ Հ = Հ 

♦ Դիֆֆերենցեթվ (2 - 45 ) ֊ով և (2 - 46) –ով արված Հայկական գծային թափի բանաձեերր րսա 
համապատասխան ԺամաՕակի, մենք կսահմանենք Հայկական ուժի տարածական բաղադրիչների բանաձեերր 
ուղիղ և հակադիր իներցիալ համակարգերում հետևյալ կերպ ԼՀ2 - 35, 37) 

X և X ուղիղ իներցիալ համակարգերում X և X հակադիր իներցիալ համակարգերում 

՜Բհ = ՜(8 ՜ \տ 2 )>ո<.)7\ (")« | ^< = ֊(.8 ՜ \տ 2 )ու 0 ք Հ (ս)ս 

Հ = ֊(8 ֊ \տ*)տ օ7 \(է՝)է՛ ԼՀ = ֊(8 ֊ |տ 2 )տ 0 7^("՚)«՛ 

♦ Նմանապես դիֆֆերենցեթվ (2 - 45)–ով և (2 - 46)–ով տրված Հայկական էներգիայի բանաձեերր ըստ 
համապատասխան ժամանակի, մենք կսահմանենք Հայկական ուժի թվային բաղադրիչների բանաձևերը աղիդ 
և հակադիր իներցիալ համակարգերում հետևյալ կերպ (Հ2 - 36, 38) 

֊» ֊»՛ <- <–՛ 

X և X ուղիղ իներցիալ համակարգերում X և X հակադիր իներցիալ համակարգերում 

^< = ֊(8֊ \տ 2 )ա 0 քք Հ (է)ս = քԲ Հ \Հ = ֊(8֊ \տ 2 )ա 0 ք յ\(ս)ռ = քԲ Հ 

Հ = –(Տ–^)%|^(»)« = 4֊Հ լ Հ = ֊(8–^ 2 )Ոօ^7 3 ձԴ՛ = 

♦ Հայկական հարաբերականության հատուկ տեսության մեջ պահպանվում Է Նյուտոնի մեքանիկայի 
երկրորդ օրենքր, եթե մենք Նյուտոնի ավանդական ուժի փոխարեն օգտագործենք Հայկական ուժը, 
ավանդական հանգստի զանգվածի փոխարեն օգտագործենք Հայկական հանգստի զանգվածը և վերջապես 
ավանդական արագացման փոխարեն օգտագործենք Հայկական արազացումր (Հ2 - 39) 



X հ X ուղիղ իներցիալ համակարգերում X և X հակադիր իներցիալ համակարգերում 

= –(.8՜ \տ 2 )ւո 0 ք Հ (ս)ռ = ա Հ0 3 Հ | ^ Հ = –(8 ՜ \տ 2 )ա 0 ք Հ (ս)ռ = ա Հ() « Հ 



♦ (2 - 38)–ից և (2 - 52)–ից հետևում Է որ Հայկական հարաբերականության հատուկ տեսության մեջ նույնպես 
պահպանվում են Նյուտոնի մեքանիկայի առաջին և երրորդ օրենքներր (Հ2 - 40) , (46) 3 



Նյուտոնի մեքանիկայի առաջին օրենքր 




Նյուտոնի մեքանիկայի երրորդ օրենքր 


1 


Բ Հ =Հ 




1 


<–՛ –>՚ 



16 - 17 



ԺամաՕակի և Տարածության Հակաշրջման Խնդիրը Հայկական Հարաբերականության Տեսության Մեջ 



Եզրակացություն 



Եթե մենք ժամանակի ուղղության հակաշրջման գործողությունը և տարածության ուղղության հակաշրջման 
գործողությունր կամ այդ երկու գործողությունների համատեղ կիրառում նշանակենք օպերատորների տեսքով հետևյալ կերպ. 

Միայն ժամանակի ուղղության հակաշրջման գործողությունր -► X 

Միայն տարածության ուղղության հակաշրջման գործողությունր Ր = 8^ (Ե-1) 

Ժամանակի և տարածության ուղղության հակաշրջման գործողությունները միասին -» XX* կամ I^ X X 

* - Միաչափ աարածության մեջ աարածության ուղղության լրիվ հակաշրջումը համարժեք է X առանցքի նկաամամբ հայելային անդրադարձման։ 

Ապա Հայկական Հարաբերականության Տեսության մեջ այս հոդվածի առաջին և երկրորդ բաժիններում մեր ստացված 
արդյունքների համառոտ ցուցակը, համաձայն (Ե - 1)–ով նշված գործողությունների, կարող ենք գրել հետևյալ կերպ. 

™, = ««X 



ԺամաՕակի և աարածության ձևափոխությունները 




X 


Ր = «* 


ժամա նա կատարածության հակաչափության գործակիցը 


- ► 


-Տ 


Տ 


ժամանակաաարածության մետրիկ գործակիցր 




տ 


8 


Փորձնական մասնիկի պատահարի ժամանակր 


- > 


֊է 




Փորձնական մասնիկի դիրքի առանցքաթիվր 


-> 


X 


֊X 


Փորձնական մասնիկի զանգվածը 


-> 


ա 


ա 


Փորձնական մասնիկի շարժման արագությունր 


-> 


֊ս 


ս 



Հէ + տի) 



ւո 
ս 



Փորձնական մասնիկի արագացումը 



1 



Փորձնական մասնիկի Հայկական Լագրանժիանը X 



Փորձնական մասնիկի Հայկական էներգիան -֊>■ Տ Բ Բ 

Փորձնական մասնիկի Հայկական գծային թափը —Բ —Բ - Տ-—Բ Բ + Տ-—Բ 

Փորձնական մասնիկի վրա ազդող Հայկական ուժը ք -Բ -Բ 



(Ե-2) 



Ինչպես դուք կարող եք տեսնել մեր (Ե - 2)–ով տրված աղյուսակից. Հայկական Հարաբերականության Տեսության մեջ չի 
պահպանվում ավանդական մեքանիկայի հայելային անդրադարձման համաչափության հատկությունները։ Ձախ և աջ 
կողմերր իրար հավասար չեն, բայց դա դեռ չի նշանակում որ կարելի է իրարից տարբերել կանոնավոր և անդրադարձված 
Աշխաբնեբը, որովհետև այդ հակաչափությունը հարաբերական է և այն ճիշտ է ցանկացած՝ ուղիղ և հակադարձ ինեբցիալ 
համակարգերի համար։ Իսկ այդ բանում հեշտ է համոզվել նույն փորձնական մասնիկի հետ երկու անգամ կատարելով 
հայելային անդրադարձում, որի դեպքում այն կհամրնկնի իր սկզբնական վիճակի հետ։ Սա ոչ թե անդրադարձման 
օրինաչափության խախտում է այլ այդ համաչափության նոր սահմանում հակաչափ հարաբերականության տեսության մեջ։ 

Հայկական Հարաբերականության Տեսության մեջ 5 հակաչափության գործակցի շնորհիվ բոլոր հարաբերականության 
բանաձևերը լրիվ հակաչափ են և հենց դա էլ հանդիսանում է Հայկական Հարաբերականության Տեսության ամենակարևոր 
գործոնը։ Ուստի հաշվի առնելով այս ուշագրավ և զարմանահրաշ հանգամանքներր մենք պահանջում ենք վերանայել ողջ 
ավանդական մեքանիկան։ 

Նույնպես մենք հորդորում ենք Հայաստանի Պաշտպանության Նախաբաբությանր վերաբացել ԱՄՆ-ի 1Տ|^Տ/\ 
գործակալության փակված 8ԲԲ գիտական ծրագիրը և օգտագործելով ամենուրեք գոյություն ունեցող մեր Հայկական 
հակաչափ բանաձևերը, որոնց ճիշտ կիրառման դեպքում հնարավոր կլինի օգտագործել եթերային քամու էներգիան և 
լիցքավորել տիեզեբանավերր։ Այսպիսով սկիզբ կդրվի մի նոր գիտական դարաշրջանի - Հայկական դարաշրջանի։ 
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